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Az idei Hannover Messe szakkiallitdson a Beckhoff legtjabb PC-alapti automatiza-
1asi és mesterségesintelligencia-alapti megoldésait mutatta be, kdztiik a TwinCAT
CoAgent és a Machine Learning Creator eszkdzoket, amelyek ] szintre emelik az
ipari automatizalas lehetdségeit.

Szamos hazai rendezvényen - tébbek kozott ipari kiallitdsokon, didkversenyeken
és egyetemi programokon - mutattuk be technoldgidinkat, mikézben aktivan ta-
mogattuk a jov6 mérnokeinek képzését és a szakmai kézdsség fejlodését.

A Beckhoff 2025-ben 1,24 millidrd eurds arbevételt ért el, mikézben tovabb novel-
te kutatds-fejlesztési befektetéseit és megerdsitette globalis piaci jelenlétét.

A PC-alapl automatizalas immar 40 éves fejlddést Ginnepel, a TwinCAT automatiza-
lasi platform pedig 30 éve meghatdrozd eleme az ipari szoftveralapy vezérlésnek.
Afolyamatos fejlesztéseknek koszonhetSen a Beckhoff mara meghataroz6 szerep-
|6vé valt a skaldzhatd, szoftverkézpontd automatizalasi rendszerek teriiletén.
Atermészetes nyelvi interfészek és az ipari MI integracioja Uj lehet6ségeket teremt
a gépek vezérlésében, ahol a hang- és szdvegalapu parancsok kdzvetleniil fizikai
folyamatokat iranyithatnak.

Az (j eurdpai szabalyozdsokhoz igazodva a PC-alapU vezérlések és az EtherCAT
technoldgia biztonsagos alapot nydjtanak a kiberbiztonsagi kovetelmények telje-
sitéséhez és az ipari rendszerek védelméhez.

A TwinCAT 3 rugalmas licencelési rendszere lehet6vé teszi a killonboz6 teljesit-
ményszintekhez és alkalmazasokhoz igazodé, kdltséghatékony szoftverkonfigura-
ciok kialakitasat, amelyet a kiadvanyban részletes ttmutaté is ismertet.

A Beckhoff globalis szervizhdldzata biztositja az alkatrészek gyors elérhetfségét,
a megbizhatd javitasi folyamatokat és a hosszd tavl terméktdmogatast az egész
életciklus soran, amelyet a szervizkisokos gyakorlati Gtmutatdval egészit ki.
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A Beckhoff a Hannover Messe
2026 szakkiallitason

Aprilis 20-24. kéz6tt ismét megnyitotta kapuit a Hannover Messe. A PC-alap( vezérléstechnika Gttréjeként a Beckhoff eziittal
is szamos Uj terméket, valamint korszakalkotd innovaci6ét mutatott be.
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A kiemelt Gjdonsagok kézott olyan innovativ eszkdzok szerepeltek, mint a Twin-
CAT CoAgent és a TwinCAT Machine Learning Creator. Ezek lehetvé teszik a mes-
terséges intelligencia kozvetlen alkalmazasat a gépekben. A Beckhoff emellett
bemutatta ipari PC-it, nagy teljesitmény(i hajtastechnikai rendszereit, valamint
olyan innovativ technoldgidit, mint a vezéri@szekrény nélkiili automatizalast eld-
segitd MX-System, tovabba az XTS és XPlanar intelligens szallitérendszerek. Ezek
a technolégidk hozzajérulnak a fenntarthatdbb és rugalmasabb gyértési folya-
matok kialakitdsahoz, valamint tdmogatjék a digitalis transzformacié megvalé-
sitasat. A latogatok mindezt a standon testkdzelbdl is megismerhették, szakértdi
konzultaciokon vehettek részt, illetve csatlakozhattak a ,Beckhoff in a nutshell”
elnevezésii kiemelt bemutaté tirdkhoz, amelyek eldzetes regisztracid nélkil is
elérhetdk voltak.

Friedrich Merz német kancellar ldtogatdsa
A szakkidllitds hagyomanyosan megrendezett megnyitd kératjanak keretében
aprilis 20-an Friedrich Merz német kancelldr elldtogatott a Beckhoff standjara,

ahol az alapit6 és ligyvezetd igazgatd, Hans Beckhoff, valamint gyermekei, Frederike
Beckhoff és Joannes Beckhoff izgalmas betekintést adtak a mesterséges intelligen-
cia ipari termelésben torténd alkalmazasanak lehetdségeibe.

Frederike Beckhoff bemutatta a csaladi véllalkozast, és betekintést adott a PC-ala-
pu vezérlés vilagaba, tovabba ismertette az automatizaldsi technoldgia kiilonféle
alkalmazasi teriileteit.

amely a mesterséges intelligencia és a klasszikus gépvezérlés dsszekapcsolasa-
ra épll. Egy technolégiai bemutatd keretében szemléltette, hogy az MI miként
képes atvenni a gépek programozdsat és vezérlését, egy olyan alkalmazasban,
amelyben az ATRO moduldris ipari robot szamokat és betiiket tartalmazé min-
tadarabokat tudott mozgatni. A szévetségi kancellar egy szdveges parancsot vitt
be a TwinCAT automatizalasi szoftverbe integralt mesterséges intelligenciaba,
amelyben arra utasitotta, hogy a Hannoveri Szakkiallitas partnerorszaga, Brazilia
szamara fogalmazzon meg egy tdvozletet a kidllitott bet(ikészlethdl. Az MI a ve-
zérl6rendszeren keresztiil valds idejli parancsot adott a robotnak, hogy formdlja
meg a ,Bom dia Brasil” (Udvézlet Brazilidnak) szavakat. Johannes Beckhoff sze-
rint: ,Valodi agyat épitettiink ebbe a gépbe. Ez a gépi agy szemlélteti, hogy az
MI nemcsak szévegeket vagy képeket hoz Iétre, hanem képes a fizikai vildggal is
kapcsolatba Iépni.” Ezzel az alkalmazassal szemléltették a vendégeknek azt, hogy
a nagy nyelvi modellek (LLM-ek) mar hossz(i ideje kikeriiltek a csevegdablakok
vildgabdl, és napjainkra mar valés mozgatdsszekvenciakat is képesek vezé-
relni. A bemutatd joI szemléltette, hogy a fizikai MI alapjaiban alakithatja at az

terliletén.

Beckhoff Live + Interactive él6 kozvetitések

Az eseményt a népszer(i Beckhoff Live + Interactive kdzvetitések is kisérték. A kial-
litdéson bemutatott legfontosabb termékekrél és technoldgidkrol sz616 dsszefogla-
|6k naponta online is elérhetdk voltak azok szamara, akik nem tudtak személyesen
részt venni az eseményen.
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Hazai esemenybeszamolok

Az elmult id6szakban szamos hazai szakmai rendezvényen és diakversenyen vettiink részt, ahol bemutathattuk megoldasainkat
és aktivan tamogattuk a mérnoki utanpatlas fejlédését. Az alabbiakban ezekrdl az eseményekrdl adunk révid dsszefoglalét.
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s\l alkotoelem, egy rendszer.
W Automation Technology.

FANUC Robot Karneval

A marcius 3-5. kozott megrendezett hazi kiallités célja az volt, hogy a legkiva-
I6bb hazai rendszerintegratorok, alkalmazasok és iparagak bevonasaval szem-
|éltesse, hogyan formdlja a robotika és az automatizalas a gyartas jovéjét. A ren-
dezvény lehetdséget adott arra, hogy az érdekl6ddk kozelrél is megismerjék a
legUjabb innovacidkat. Standunkon bemutattuk a vezérl6szekrény nélkiili auto-
matizalast lehet6vé tevé MX-Systemet, az XPlanar intelligens széllitérendszert,
valamint Vision rendszeriinket. A rendezvény egyben kivald alkalmat teremtett
a partnerekkel és szakemberekkel valé személyes talalkozasokra, valamint az
inspiralé szakmai eszmecserékre.

XIX. Dr. Szegedi Ervin Megyei Fizikaverseny

A Debreceni Egyetem Kossuth Lajos Gyakorld Gimnaziuma éltal marcius 21-
én megrendezett fizikaversenyen 72 tehetséges diak mérte Gssze tudasat.
Ordmmel tamogattuk idén is az eseményt, mert hissziik, hogy a jové mérnokei
és kutatéi ma még az iskolapadban iilnek, ezért fontos, hogy id6ben megta-
pasztaljdk a tudas megszerzésének és a siker éiményének dromét. Eziton is
gratuldlunk a helyezetteknek, a legeredményesebb szaktanar dij nyertesének,
valamint valamennyi versenyz§ didknak és felkészitd tanaraiknak!

Az Ipar Napja Debrecenben

A Debreceni Egyetem Miszaki Kara és Debrecen Megyei Jogli Varos Onkor-
manyzata altal marcius 25-én kdzosen szervezett esemény a diakok tovabbtanu-
|asat, szakiranyvdlasztasat és karriertervezését segitette, emellett lehetéséget
adott az ipari szerepl6k kindlatanak megismerésére. Standunkon az érdekl&ddk
kiprébalhattak digitalis szerencsekerekiinket, mikdzben kollégdinktdl betekin-
tést kaphattak automatizalasi megolddsainkba és vallalatunk mikddésébe.

Critical Infra ConnAction

A marcius 25-26. kéz6tt a Com-Forth Kft. dltal megrendezett konferencia
programja rendkiviil tartalmas volt: az el6adasok, workshopok és é16 bemuta-
tok mellett panelbeszélgetések is vartak a résztvevdket. A szakértbk az IT-OT
kihivasokrdl, a NIS2-auditok tanulsagairél, a kibervédelemrdl, a kritikus inf-
rastrukttrakat érinté tamadasokrol és a védekezési lehetdségekrdl osztottak
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meg tapasztalataikat. A programot karrierutakrol sz616 blokk is szinesitette.
Standunkon az XPlanar és a Beckhoff Vision rendszer egy kozds alkalmazasban
szemléltette a preciziés mozgatas és az intelligens képfeldolgozas integracidjat.

XXXI. Orszagos Ajtonyi Istvan Iranyitastechnikai Programoz6 Verseny
Aprilis 7-9. kbz6tt a Szegedi Tudoméanyegyetem Mérnéki Karan megrende-
zett programozéverseny Arany fokozat(i tdmogatéjaként nemcsak a verseny
szervezését segitettiik, hanem képzésekkel is hozzajérultunk a résztvevdk
jutalmazasahoz. Az elsé harom helyezett csapat — a Széchenyi Istvan Egye-
tem PreSZEt csapata, a Debreceni Egyetem M{szaki Karanak DE-generdltak
csapata és az Obudai Egyetem Kandd K&lman Villamosmérnéki Karanak Obu-
dai Dinoco csapata - tovabba az az Obudai Egyetem Bénki Donét Gépész és
Biztonsagtechnikai Mérndki Karanak OmrOFF csapata, valamint felkészit6
tandraik egy haromnapos TwinCAT oktatason vehetnek részt budapesti okta-
tokdzpontunkban. Ezdton is gratuldlunk a nyerteseknek, valamint a verseny
minden résztvevdjének!

Techtogether Automotive Hungary mérnékhallgatdi verseny

AzIpar Napjai rendezvény keretében majus 18-19. kdz6tt a Hungexpo teriiletén
megrendezett mérndkhallgatéi versenyen tébb mint 140 hallgatd vett részt val-
lalati szakmai feladatok megoldasaban, mikézben szakmai tuddsukat és kreativ
problémamegoldé képességiket is bizonyitottak. Az els6 helyet a BME Formula
Racing Team szerezte meg, és egyben a vallalatunk kiiléndijat is elnyerte. A ma-
sodik helyen a BME Motorsport, a harmadikon a Studenttechlab ELTE Szombat-
helyi gépészcsapat végzett. Ezuton is gratuldlunk minden résztvevnek!

ACE Konferencia - Gépbiztonsag & Megfeleldség

A mdjus 28-an megrendezett Gépbiztonsag & Megfelel6ség konferencia f6 téma-
ja azipari gépek vezérlése és kiberbiztonsaga volt. Az eseményen Bodvai Janos,
a Beckhoff Automation Kft. m(iszaki tamogaté mérnéke a biztonsagos automati-
z41asrdl tartott el6adast. Bemutatta, hogyan névelhetd a rendszerek biztonsaga
az ADS és OPC UA protokollok titkositasaval, az EtherCAT architektdra haszndlaté-
val, valamint a BSD- és Linux-alapu konténerezési technolégidkkal, amelyek a régi
szoftverek futtatdsat is biztonsagos kornyezetben teszik lehetévé.

Workshopok Budapesten és Debrecenben

Az elmult id6szakban tdbb szakmai workshopot szerveztiink,
ahol kollégaink a Beckhoff legfontosabb technoldgidit és
megoldasait valos ipari példakon keresztil ismertették.

A résztvevdk igy els6 kézbdl kaphattak betekintést a rend-
szerek miikodésébe, valamint azok gyakorlati alkalmazasi
lehetGségeibe és jovébeli fejlesztési irdnyaiba.

Az ebédsziinetet kdvet6en minden alkalommal kotetlen
szakmai beszélgetésre is sor kertilt, ahol a résztvevék kozvet-
lendl tehették fel kérdéseiket a Beckhoff miszaki tdmogatd
mérndkeinek az adott témahoz kapcsolddoan.

Atallas Windows 11-re TwinCAT Package Managerrel

A februdr 19-én megrendezett workshop soran Kantor Laszl6, a Beckhoff Au-
tomation Kft. mliszaki tamogaté mérndke a Windows 10-r6l Windows 11-re,
valamint a build 4024-r61 4026-ra torténd atallas gyakorlati |épéseit ismertette
a TwinCAT Package Manager hasznalatdval. Bemutatta a kompatibilitasi szem-
pontokat, a csomagkezelés miikodését, valamint az atéllas soran felmeriilé
tipikus problémékat és bevalt megoldasokat. A résztvevék valés példakon
keresztiil kaptak Utmutatast a zokkendmentes és biztonsagos migraciéhoz
Beckhoff rendszereken.

TwinSAFE Safe Motion

A mércius 19-én megrendezett workshop soran Rékasi Endre, a Beckhoff Auto-
mation Kft. miiszaki tdmogaté mérndke a TwinSAFE Safe Motion technoldgia
legfontosabb tudnivaléit és gyakorlati alkalmazésat mutatta be. A résztvevék
megismerhették a hagyomanyos safety megoldasok és az elosztott biztonsagi
funkcidk egylittm{ikodését az AX5000 hajtasrendszerekben, valamint a TwinSAFE
Motion Wizard hasznélatt, amely rugalmasabb és kéltséghatékonyabb megol-
dasokat tesz lehetdvé. Gyakorlati példakon keresztiil betekintést kaptak a Safe
Motion paraméterezésébe és a TwinCAT kdrnyezetben torténd konfigurdlas fo-
lyamatdba.

Intelligens szallitérendszerek

A marcius 26-an Debrecenben megrendezett workshop soran Kéntor Lészl6,
a Beckhoff Automation Kft. mliszaki tdmogaté mérndke az intelligens szallito-
rendszerek ipari alkalmazasait és m(ikddési alapjait mutatta be. A résztvevék
megismerhették, hogyan teszik lehetdvé ezek a rendszerek a termékek nagy
dinamikdjd, rugalmas Gtvonalon és sorrendben tdrténé mozgatasat, ezéltal
csokkentve az atallasi id6t és novelve a gyartas hatékonysagat. Gyakorlati pél-
dakon keresztiil betekintést kaptak az XTS és XPlanar rendszerek m(ikddésébe,
valamint programozasi és alkalmazasi lehetségeibe.

Utmutaté automatizalési feladatokhoz Beckhoff IPC-vel

Az aprilis 16-an megrendezett workshop soran Bédvai Janos, a Beckhoff
Automation Kft. mdszaki tdmogaté mérndke az ipari PC-k kivalasztdsanak
szempontjait mutatta be kiilénb6z6 automatizalasi alkalmazasokban. A kd-
zéppontban a megfeleld ipari PC kivalasztasa allt, amely kulcsszerepet tolt be
a modern automatizalasi rendszerek hatékony miikddésében. A résztvevdk
megismerhették a Beckhoff ipari és bedgyazott PC-csaladok fébb jellemzéit,
az Uj generdciés hardverek lehet6ségeit, valamint a kiilonbozd teljesitmény-
kategdriak gyakorlati eltéréseit.

Hirek az automatizélasi technolégia vildgabdl 2026/07
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A Beckhoff Automation
1,24 milliard eurodra novelte
globalis arbevételét

A Beckhoff Automation sikeresen zarta a 2025-6s pénziigyi évet, globalis értékesitését 1,24 millidrd eurdéra novelve, ami 6%-0s
emelkedést jelent a 2024-es pénzligyi évhez képest.

|y \

Hans Beckhoff, a Beckhoff Automation alapitéja és Uigyvezetd igazgatoja:

JAzért fejlesztiink csticstechnoldgids termékeket, mert erre érziink elhivatottsagot;
automatizdlasi technoldgidnkkal hozzajarulunk a globdlis gép- és rendszertervezési
dgazatban jelentkezd dsszetett vezérlési problémdk megoldasahoz, ezdltal formdlva
az dgazat jovojét.”

= globadlis értékesités 2025-ben: 1,24 milliard eurd (+6%)
= alkalmazottak szama vilagszerte: 5450 (2026. februari adat)
= kutatds-fejlesztési beruhazasok volumene: 80 milli6 eurd

A Beckhoff 2025-ben erds pénziigyi évet zart” - nyilatkozta Hans Beckhoff, a
csaladi vallalkozasként m(ikddd csucstechnoldgiai cég alapitdja és ligyvezetd
igazgatoja. Gondolatait igy folytatta: ,Magunk mdgott hagytuk a 2023-as év
hatasait és az ebbd| kévetkezd 2024-es visszaesést.” Az idei évben nétt a globa-
lis megrendelések volumene. Hans Beckhoff szerint a vilaggazdasag szamos
teriiletén két éven belll Uj ndvekedési szakasz kezd6dhet a jelenlegi ciklikus
vélsag utan.
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A PC-alapu vezérlés mint iparagakon étivelé automatizalasi alapelv

A csaladi tulajdonu vallalat az elmult 46 évben azzal nyerte meg tigyfeleit, hogy
folyamatosan fejlesztette a PC-alapy automatizélasi technoldgiahoz kapcsolddé
eszkdz- és szoftverkinalatat. Holisztikus termékskalaja alapjat képezi azoknak
az univerzdlis, dgazatoktdl fiiggetlen automatizalasi megoldasoknak, amelyek
rugalmasan az egyes iparagak igényeihez igazithatok. ,Orommel télt el, hogy
szoftveralapy automatizalasi filozéfiank tovabbra is egyre nagyobb teret nyer
a piacon, és vilagszerte egyre tobb teriileten alkalmazzak” - jelentette ki Hans
Beckhoff, majd igy folytatta: ,Nyilvdnvald, hogy Ujabb termékcsaladjaink —
mint példaul a vezérldszekrény nélkili automatizalast tdmogaté MX-System -
irant folyamatosan ng a vevéi és partneri érdeklddés, ami hozzajarul cégiink
névekedéséhez.”

80 millié eur6 kutatasra és fejlesztésre

A korabbi évekhez hasonldan a Beckhoff 2025-ben kértilbeliil 80 millié eu-
rot forditott kutatas-fejlesztésre, és 2026-ra is hasonlé volumen( beruhdzast
tervezett. Pénziigyileg fiiggetlen tarsasagként a Beckhoff igy teremti meg
a technoldgiai innovaciék hosszd tavl dsztonzésének alapjait. ,Az informa-
tika és az automatizalas egybeolvasztasaval, valamint a legdjabb hardver-
és szoftvertechnoldgiak termékeinkben torténd alkalmazasaval tovabbra is
uttord és versenyképes automatizalasi megoldasokkal latjuk el az agazatot”
- jelentette ki Hans Beckhoff. Nyilatkozata szerint a jelenlegi fejlemények
- kiilonos tekintettel a mesterséges intelligenciara - 0j funkciékat, eszkdz-
lancokat és Uzleti modelleket eredményeztek, amelyeket a Beckhoff az idei
Hannoveri Szakkiallitéson mutatott be.

Hazon beliili tapasztalati hattér és a fiatal tehetségek felkarolasa

A Beckhoff stabil és magasan képzett munkatarsai kulcsszerepet jatszanak
abban, hogy a cég termékei a fejlesztés, a gyartas és az értékesités teriiletén
egyarant sikeresek legyenek. A csaladi véllalkozasnal jelenleg vilagszerte 5450
alkalmazott dolgozik, ebb6l 2000 mérndk. A Beckhoff tdbb mint 75 orszagban
fejti ki tevékenységét: Németorszagon beliil 23 fidkteleppel, emellett 41 nem-
zetkdzi lednyvallalattal és szamos tovabbi kirendeltséggel rendelkezik.

A Beckhoff nagy hangsulyt fektet a tehetséges munkatarsak oktatasara és
képzésére annak érdekében, hogy kovetkezetesen megfeleljen a képzett szak-
emberek irdnti folyamatos igénynek. 2025 nyaran 61 fiatal kezdte meg palya-
futdsat a Beckhoffnal. Koziiliik 32-en gyakornokként indultak, 29 diak pedig
tanulmanyi szerz8déses gyakorlati képzésben vett részt a Bielefeldi Alkalmazott
Tudomanyok, M(ivészet és Bolcsészet Egyetem (HSBI) giiterslohi kampuszaval
egytittm(ikodésben. Jelenleg dsszesen 116 gyakornok és 110 didk all a tarsa-
sag alkalmazasaban. Kilencféle gyakornoki dllaslehet6séggel és négy egyetemi
alapképzési kurzussal a Beckhoff arra helyezi a hangsdlyt, hogy miszaki ira-
nyultsagu fiatalokat képezzen, ezéltal elémozditva a régid jovéjét.

A 2026-0s pénziigyi év kilatasai

A Beckhoff stabil fejlddésre szamit a 2026-os pénziigyi évben. , 2025 oktdbere
Ota tapasztaljuk, hogy a tendencia ismét pozitivra fordult, és 2026 elsé negyed-
évében komoly elGrelépést értlink el” - jelentette ki Hans Beckhoff, majd hoz-
zatette: ,Ugy tlinik, tdljutottunk a nemzetkozi gazdasagi vélsagon. A jelenlegi
globalis politikai helyzet azonban tovabbra is bizonytalansagot okoz a 2026-o0s
eldrejelzésekben.” A Beckhoff mindazonaltal 6sszességében optimistan tekint
a jovGbe, és tovabbra is a fenntarthatd vallalatfejlesztésre koncentrdl, fejlett
PC-alapy automatizalasi technoldgidjéra épitve, amely a nemzetkdzi gép- és
rendszertervezés céljait szolgalja.

Innovécidval az ipari automatizalas élvonalaban

A Beckhoff ,New Automation Technology” filozéfidja univerzalis, dgazatfiig-
getlen automatizalasi rendszereket foglal magaban, amelyek rugalmasan
alkalmazhatdk a legkiilonbdzébb iparagakban. A fejlesztések — tobbek kozott
a PC-alapl vezérlés, az EtherCAT kommunikaci6, a TwinCAT automatizalsi
szoftver és az MX-System - szamos teriileten (j szabvanyokat teremtettek. A fo-
lyamatos innovaciét a jelent6s kutatas-fejlesztési beruhdzasok és a vilagszerte
tobb ezer szakemberbdl all6 csapat tamogatja.

» www.beckhoff.com

Beckhoff Technology Day 2026
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A Beckhoff Automation 2000 6ta dtlagosan évi 13 szdzalékos novekedési iitemet ért el

2026. oktober 08. | Ob6lHaz Rendezvénykézpont, Budapest

Az egész napos rendezvény célja, hogy éattekintést nydjtson a legfontosabb technolégiai tjdonségokrol és fejlesztési trendekrdl, valamint esettanulmanyokon
keresztiil bemutasson néhany sikeres alkalmazast. Megosztjuk vallalatunk legfrissebb hireit és aktualitasait, a kidllitdtérben pedig innovativ bemutatéeszkozok
varjak majd az érdekléddket. A szakmai programokat kdtetlen beszélgetések egészitik ki, amelyek lehetdséget teremtenek kapcsolatépitésre és tapasztalatcse-

rére a hasonlé teriileten tevékenykedd szakemberek kozott.

Oszi workshopok

Beckhoff Vision: képfeldolgozas gyorsan, pontosan és okosan
2026. november 05. | Beckhoff Kézpont, Budapest

A Beckhoff Vision portfélid (kamerak, megvildgitasok, Unit, szoftver és kiegészit6k) uj fejezetet nyit a képfeldolgozés és kamerds rendszerek vilagaban. A TwinCAT
Vision segitségével a gépgyartok teljes mértékben integralhatjak a képfeldolgozasi feladatokat a kdzponti vezérl6rendszerbe, utat nyitva a holnap piaci igényeit
kielégité fejlettebb géptervek eldtt, valamint fokozott versenyképességet és befektetési biztonsagot kindlva. A konfiguraciés és programozasi feladatok az ismerds
PLC-kdrnyezetben végezhetdk el. A képalkotas soran a PLC EtherCAT-en keresztiil vezérel, és szinkronban marad az alkalmazds folyamataival. A késleltetés megsz(inik,
és a képfeldolgozé algoritmusok valds id6ben futnak. Ez jelent6s mindségi el6relépést jelent a hagyomanyos gépi latdsi megoldasokhoz képest. A workshop soran
gyakorlati példakon keresztiil ismerhetik meg a résztvevk a TwinCAT Vision paraméterezési lehetdségeit és haszndlatanak alapjait.

MX-System: a vezérloszekrények evolucioja
2026. november 26. | Beckhoff Kdzpont, Budapest

Az MX-System a Beckhoff megolddsa a hagyomdnyos értelemben vett vezérlGszekrény részleges vagy teljes kivaltdsara. A hagyomanyos vezérl6szekrény
megtervezése és kialakitasa bonyolult és iddigényes folyamat, amely nagy szakértelmet kivan. A tervezés soran tobbek kozott figyelembe kell venni a vevé
igényeit, a kdrnyezetet (por, para stb.), a komponensek méretét, elhelyezését és hétermeld képességét, a szerelhetséget és az adott orszag szabvanyait is.
Az MX-System moduléris, ,,Plug-and-Play” felépitése miatt, nagymértékben le tudja egyszer(siteni a tervezést, a telepitést és az lizembe helyezést. A
kevesebb hibalehetdség és az atlathatébb folyamatok révén a kivitelezés is sokkal gordiilékenyebbé vélhat.

A Workshop soran a résztvevék megismerhetik az MX-System felépitését, konfiguréaciéjat és diagnosztikajat.

» Bovebb informaci6 és regisztracios lehet6ség: www.beckhoff.com
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40 év PC-alapu automatizalas

30 ev TwinCAT

Paradigmavaltas tortént, amikor a Beckhoff négy évtizeddel ezel6tt az ipari szamitégépeket a kozponti vezérlérendszer rangjara
emelte. A PC-alapu vezérléssel immar 40 éve kdzvetleniil a gép- és rendszertervezé mérnokok kezébe keriilt az informatikai
szabvanyok és a Moore-torvény altal meghatdrozott szamitasi teljesitményndvekedés kiaknazasa. A DOS rendszerr6l a Windowsra
vald attérés, az [EC 61131-3 szabvany szerinti egységes programozasi modell bevezetése, valamint a rendszerbe integralt tervezési
és diagnosztikai funkcidk egyuttesen egy Uj korszakot nyitottak. Ennek eredményeként a Beckhoff olyan, a fizikai hardver és a szoftver
szétvalasztasan alapuld, hosszd tavon is skalazhato architektarat hozott Iétre, amely mara egy teljes, integralt automatizalasi
platformként miikodik.

Az 1980-as években az ipari automatizalast a klasszikus, zart hardverre épiil6
PLC-rendszerek hataroztak meg. Ezek a megolddsok ugyan megbizhatdak voltak,
azonban jelent6s korlatokkal rendelkeztek: a szamitdsi kapacitds korlatozott volt,
a bévithet8ség nehézkes, a fejlesztési ciklus pedig lasst és kdltséges. A Beckhoff
1986-ban erre a problémara vélaszul fejlesztette ki els6 PC-alapti vezérlérendsze-
rét, amelyet egy kettds gérvago fiirész alkalmazasan keresztil sikeresen validalt,
és amely mar akkor jelent8s termelékenységnovekedést eredményezett.

APLC és a hardver szétvélasztasa

A meghatarozd technoldgiai Iépés a PLC-funkcidk levalasztasa volt a dedikalt,
zart vezérl6hardverrdl. Ezzel létrejott egy ipari PC-alapu architektura, amely
sokkal nagyobb rugalmasséagot és skalazhatésagot biztositott. A Beckhoff ezt
a rendszert sajat fejlesztés( valds idejd kiterjesztésekkel egészitette ki, ame-
lyek lehetdvé tették a determinisztikus miikodést altalanos céld operacios
rendszereken.

A kezdetekben a hangsuly a Windows-alapu rendszereken volt, késébb azon-
ban a technolégia kiterjedt mas platformokra is, példaul TwinCAT/BSD-re és
Linux®-ra. Ennek koszénhetben a gépgyarték kozvetleniil hozzaférhettek az
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informatika gyors innovaciés ciklusaihoz, mikdzben kiaknazhattdk a procesz-
szorok exponencidlis teljesitménynovekedését. Az 1980-as években példaul
a PC-alapu vezérlés segitségével a floppylemez-meghajtok kozvetlenil a
géphez keriiltek. Késébb az Ethernet-alapii kommunikacié Uj lehet8ségeket
nyitott a gyartasban, valamint az ott hasznalt adatbazisok, ERP-rendszerek és
IoT-megoldasok terén torténd integracidban. Napjainkra a PC-alapu vezérlés

Nagysebességli kommunikécié

A ndvekvd szamitasi teljesitmény hatékony kiaknazasa érdekében elengedhe-
tetlenné vélt egy nagysebességi, determinisztikus kommunikécids rendszer
kialakitdsa a terepi eszkozok felé. A Beckhoff ennek megfelelGen sajat kom-
munikaciés technoldgidkat fejlesztett ki: a korai Lightbus rendszert kdvetGen
2003-ban bevezette az EtherCAT protokollt, amely mara az ipari automatizalas
egyik globalis szabvanyava valt.

Az EtherCAT kildnlegessége, hogy rendkivil alacsony késleltetéssel és nagy
pontossaggal képes nagy szamu eszkdzt valds id6ben vezérelni, ami kulcsfon-
tossagu a modern, nagy komplexitdsi géprendszerek esetében.

Széles skalazhatésag, kevesebb interfész

A PC-alapu vezérlés egyik legnagyobb el6nye a rendkiviil széles skalazhatésag
és az egyszer(isitett rendszerarchitektdra. Egy nagy teljesitménydi ipari PC, egy
moduldris 1/0-rendszer, valamint egy valds idejli vezérlGszoftver egyiittese
elegend® az ipari automatizalas teljes spektrumanak lefedésére - az egyszer(i
logikai vezérlést6l a komplex tébbtengelyes mozgasvezérlésig és robotikaig.
Ez a megkozelités nemcsak a hardverkéltségeket csokkenti, hanem jelentdsen
mérsékli a telepités komplexitasat, a karbantartasi igényt, valamint az elosztott
vezérldk kozotti kommunikacios késleltetést is.

A Beckhoff az 1980-as évek 6ta teljes elektronikai portfdlidjat Vesztfalidban sa-
jat maga fejleszti és gyartja, ezdltal biztositva a magas mindséget, a hosszu
tavd elérhetdséget és a legtjabb IT-technoldgidk gyors integralasat.

Afizikai MI alapjai

A PC-alapu vezérlés mara az IT és OT konvergencia egyik alapvetd pillérévé valt.
Az egységes, nyilt architektura lehetdvé teszi a modern technolégiak - példaul
a gépi tanulds, a valds idejii adatfeldolgozas és a fizikai mesterséges intelligen-
Ez a megkozelités kiléndsen fontos az ipar 4.0 és az intelligens gyartasi rend-
szerek fejl6désében, ahol a valés idejli dontéshozatal és az adatalapd optima-
lizécié kulcsszerepet jatszik.

TwinCAT mint a funkcionalis mag

A TwinCAT (The Windows Control and Automation Technology) bevezetésével
a Beckhoff Ujabb paradigmavaltast inditott el 1996-ban. A rendszer alapelve a
vezérlési funkcidk teljes levalasztasa volt a hardverrdl, valamint egy egységes,
szoftveralapy automatizaldsi kdrnyezet létrehozésa.

A TwinCAT integralta az IEC 61131-3 szerinti PLC-programozast, mikézben ta-
mogatast nydjtott magas szint(i nyelvekhez is, példaul C, C++, MATLAB® és
Simulink® kdrnyezetekhez. A rendszer kezdetben Windows alapokra épiilt, de
kés6bb kiterjedt a TwinCAT/BSD és Linux® platformokra is, tovabb névelve
a rugalmassagot és nyitottsagot.

A TwinCAT jelentds elGrelépést hozott a teljesitményben is: a PLC-ciklusidék
akdr 100 ps nagysagrendre csokkentek, mikdzben a rendszer memériahaszna-

lata és feldolgozasi kapacitasa gyakorlatilag skaldzhatéva vélt a modern PC-ar-
chitektdraknak készonhetéen.

A mozgasvezérlés teriiletén a rendszer az egyszer(i tengelyvezérléstdl a komplex
CNC- és robotikai alkalmazasokig terjed, beleértve az elektronikus hajtémiveket
és biitykos vezérléseket is. A tamogatott tengelyek szama folyamatosan ndveke-
dett, a korai tizes nagysagrendrdl mara tdbb ezer tengelyes rendszerekig jutva.

Nyitott architektdra és integralt funkcionalitas

A TwinCAT architekttra egyik legfontosabb jellemzdje a teljes automatizlasi
spektrum egy rendszerbe val6 integralasa. A PLC, a mozgasvezérlési funkcidk,
az 1/0-k, a méréstechnika és a kommunikdcié mind egy kézos futasi kornyezet-
ben mikddnek.

A kozponti ipari PC valés id6ben szamitja ki a teljes rendszer mikddését, mig
az EtherCAT haldzat biztositja a determinisztikus, nagy pontossagu adatatvitelt
a terepi eszkozok felé. Ez a struktra minimdlis késleltetést, nagy pontossagot
és kiemelkedd rendszerhatékonysagot eredményez.

A modern rendszerekben a TwinCAT mar t6bb mint szaz kiilénbdz6 funkciona-
lis modult integral, beleértve a fejlett méréstechnikat, gépi latast, robotikat és
kommunikacids protokollokat is.

A gépi latas (TwinCAT Vision), valamint a begyazott robotvezérlés nativ médon
része a futtatokornyezetnek. A TwinCAT Machine Learning Creator lehetdvé te-
szi, hogy a felhasznalok képi, iddbeli és folyamatadatokbdl kdzvetlendil ipari
kornyezetben hozzanak |étre és futtassanak MI-modelleket.

Jovéallé architektara

A TwinCAT és a PC-alapu vezérlés szoftverkdzpontd, moduldris felépitése biz-
tositja a hosszd tavi skalazhatésagot és az IT-rendszerekkel valé szoros integ-
raciét. Legyen sz6 edge- vagy felhGalapd megoldasokrdl, Gj kommunikaciés
szabvanyokrdl vagy kiberbiztonsagi kdvetelményekrél, a rendszer nyitott archi-
tektdrdja lehetdvé teszi az Uj technoldgidk gyors integralasat.

A Beckhoff megkdzelitése igy tovabbra is stabil alapot kinal az innovativ, nagy
teljesitménydi és jovébiztos ipari automatizalas szamara.

» www.beckhoff.com/hu-hu/company/technological-milestones
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A természetes nyelv uj korszakot
nyit az ipari automatizalasban

Afizikai mesterséges intelligencia alapjat képez6 mesterséges intelligencia (MI) és a hagyomanyos gépvezérlés egyesitése volt
a Beckhoff egyik kiemelt témaja az idei Hannover Messe szakkiallitason. A Beckhoff azt mutatta be, hogy a nagy nyelvi modellek
(LLM-ek) szabvanyos interfészeken keresztiil miként képesek kozvetlentil befolyasolni valds mozgasszekvencidkat. A technoldgia
lehetdségeit egy latvanyos, jatékos demonstracio szemléltette.

Szigorodo kiberbiztonsagi és
gépbiztonsagi kovetelmények

A gyartdipar egyre nagyobb kockazatokkal szembesiil a kibertamadasok és kartékony szoftverek miatt. Az olyan jogszabalyok, mint
a kiberbiztonsagi rendelet (Cyber Resilience Act, CRA) és az EU gépekrdl sz616 rendelete, ezekre a kockdzatokra reagalva szigoru
kovetelményeket tamasztanak a gyartokkal és gépgyartokkal szemben. A PC alapu vezérlés és az EtherCAT technoldgia révén a
Beckhoff olyan technoldgiai alapot biztosit, amely tamogatja ezen elGirasok teljesitését, mikézben tamogatja tigyfeleit hosszu tava

! --"-
g— ‘)

Afizikai MIipari rendszerekbe torténd integralasa paradigmavaltast jelez a gyar-
téiparban. A mesterségesintelligencia-modellek és a determinisztikus vezér-
léstechnika kozotti kozvetlen kapcsolat lehetdvé teszi, hogy a gépek ne csupén
statikus parancsokat hajtsanak végre, hanem a kontextus figyelembevételével
0nallg, helyzetfiiggd valaszokat is adjanak dsszetett feladatokra. A TwinCAT Co-
Agent MI-eszkdz és egy hangparancsokat feldolgozé audiointerfész egyittes
alkalmazasaval a Beckhoff azt szemléltette, hogy a jov6ben az ember és a gép
kozotti egyiittm(ikddés joval egyszeriibbé és intuitivabba valhat. Ennek kdszon-
het8en a programozdsban kevéshé jartas felnasznaldk is képesek lehetnek ész-
szetett automatizalasi feladatok végrehajtasara.

A fenti koncepcié a Hannover Messe szakkidllitason egy teljes mértékben integ-
ralt ipari alkalmazasként mutatkozott be. A bemutatd kozéppontjdban az ATRO
moduldris ipari robotrendszer allt, amely a TwinCAT CoAgent for Operations
szoftvermodul segitségével hangutasitasokkal volt programozhatd és vezérelhe-
t6. A Model Context Protocol (MCP) szabvanyra épiild vezérlrendszer intelligens
igyndkként mikodik: az emberi beszédet gépi parancsokka alakitja, dsszehan-
golja az Gtvonaltervezést, valamint diagnosztikai feladatokat is ellat. A fizikai MI
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alkalmazasa jatékos formaban keriilt bemutatasra: a kiallitott rendszer sakkpar-
tit jatszott a latogatokkal.

A Beckhoff a TwinCAT CoAgent és a TwinCAT Machine Learning Creator eszké-
z0kkel mar most olyan dkoszisztémat kinl, amely az automatizalds 0j korszakat
tamogatja. A fejleszt6eszkozok a teljes életcikluson at segitik a gépgyartokat
- a tervezés soran torténd kddgeneralastdl egészen az lizemeltetés kozbeni
hibaelemzésig.

A csevegBablakokbdl kdzvetleniil a gépekbe vissziik at a mesterséges intelli-
genciat, és az 0j szabvanyok - példaul az MCP - segitségével utat nyitunk a
nyelvi modellek szdmara a vezérléstechnika valds vildga felé” - nyilatkozta Hans
Beckhoff, a Beckhoff igyvezet6 igazgatéja és tulajdonosa a vallalat 4j fejlesztési
iranyanak bemutatasakor. ,A m(szaki taldlmanyok mindig is meghataroztdk a
tarsadalom fejl6dését. A mesterséges intelligencia és a fizikai MI hasonld jelen-
tGség atalakulast hozhat, mint annak idején a g6zgép vagy az elektromossdg.”

» www.beckhoff.com/twincat-coagent

versenyképességiik megdrzésében.
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A gyértéipari szabalyozasi kérnyezet alapvetéen atalakul az (EU) 2024/2847
szamu kiberbiztonsagi rendelet (CRA), valamint az (EU) 2023/1230 szamd,
gépekrdl szdl6 rendelet hatalybalépésével. A jévében a kiberbiztonsagnak
a technoldgiai elemek és folyamatok szerves, folyamatos részévé kell val-
nia. A Beckhoff ezt koran felismerte: mar tébb mint tiz éve miikédteti sajat
termékbiztonsagi incidenskezel§ csapatat (Product Security Incident Res-
ponse Team - PSIRT) a sériilékenységek professziondlis kezelésére, valamint
részletes biztonsagi iranyelveket dolgozott ki. Az iparag-specifikus, német
CERT@VDE szervezet tarsalapitdjaként a Beckhoff aktivan részt vesz a sériilé-
kenységi informdaciék megosztasaban is.

Biztonsag PC-alapu vezérléssel és EtherCAT-tel

A Beckhoff aktivan részt vesz a szabvanyok kidolgozasaban, hogy automatiza-
lasi technoldgidit 6sszhangba hozza az EU U el6irdsaival. Mivel az IEC 62443
szabvénysorozat énmagaban nem nyuijt teljes kor( alapot a CRA kdvetelmé-
nyeihez, a Beckhoff tdmogatja az EN IEC 62443 szabvany eurdpai véltozatdnak
kidolgozasat a CEN-CENELEC keretében. A cél egy gyakorlatorientalt szab-
vanyrendszer, amely hatékony biztonsagot garantal.

Technoldgiai szemponthdl a PC-alapU vezérlés és az EtherCAT rendszer eleve
biztonségos alapot nydjt. A rendszerkommunikécid ipari PC-n keresztiil torté-
nd kozpontositasa lehetdvé teszi az operacids rendszerek (példaul Windows
vagy Linux®) beépitett biztonsagi funkcidinak alkalmazasat a PLC futtatasi

kérnyezetében is, beleértve a tlizfalakat. Az EtherCAT architektira elkiiloni-
ti a valds idejli vezérlést a magasabb szint(i IP-haldzatoktdl, ami jelent6sen
csokkenti a tdmadasi feliiletet. Ennek készénhet6en az EtherCAT-alapu rend-
szerek kiberbiztonsagi szempontbdl jol védhet6k és szabvanyoknak megfele-
I6en alkalmazhatok, a protokoll médositasa nélkiil is. fgy ezek a rendszerek
megfeleltethet6k az IEC 62443-3-3 szabvany kévetelményeinek akkor is, ha
az egyes komponensek énmagukban nem rendelkeznek tanusitassal. A Beck-
hoff harom referencia-rendszertervére mar megszerezte az UL-tanusitvanyt
(DK-177530-UL, DK-178394-UL és DK-178399-UL).

Akiberbiztonsagi megfelelés nem kizardlag a termékekre, hanem a teljes ipari
6koszisztémara kiterjedd kovetelményrendszert jelent. A Cyber Resilience Act
(CRA) mellett a NIS2 iranyelv és az ISO/IEC 27001 szabvany a vallalatok infor-
maci6biztonsdgi folyamataira, mig az IEC 62443 szabvénysorozat kifejezetten
az ipari automatizalasi rendszerek védelmére fékuszal. A Beckhoff ezeket az
elirasokat egymassal dsszhangban kezeli, és olyan megkdzelitést alkalmaz,
amely a biztonsagot mar a fejlesztési folyamat részévé teszi. A cél nem csupén
az egyes komponensek védelme, hanem a teljes vezérlési architektdra hosszu
tavd, fenntarthatd biztonsaganak garantélasa - a tervezéstél az iizemelteté-
sen at az életciklus végéig.

Kiértékelés és tanusitas

A termékek szintjén a Beckhoff dedikélt biztonsag-értékelési folyamatokat
alkalmaz. A termékeket folyamatosan feliilvizsgalja és a kiberbiztonsagi el6-
irasoknak megfelelden fejleszti tovabb, szlikség esetén az IEC 62443 szabvany
kévetelményeivel Gsszhangban. Sok esetben az eszkdzok kialakitasukbdl
adddoan mar eleve megfelelnek ezeknek a kdvetelményeknek, és csak a do-
kumentécié kiegészitése sziikséges. A biztonsagi modulok esetében a teljes
megfelelés az EU gépekrdl sz616 rendeletének hatdlybalépéséig, azaz 2027
janudrjdig biztositott lesz. A fejlesztési életciklus részeként a Beckhoff az idei
évben tervezi az IEC 62443-4-1 szabvany szerinti tandsitads megszerzését, va-
lamint sajat IT- és gyartasi infrastruktarajanak ISO 27001 szerinti auditjat is.

+A kiberbiztonsag nem statikus allapot, hanem egy folyamatosan valtoz6
folyamat, amely vildgos iranymutatast és tobb technolégia dsszehangolt
miikodését igényli” - foglalta 6ssze Torsten Férder, a Beckhoff termékbiz-
tonsagi megfelelésért felel6s munkatérsa. ,Mi nem tulzott védelmi intézke-
désekben gondolkodunk, hanem abban, ami valdban sziikséges a hatékony
védelemhez. Ezzel a célzott megkdzelitéssel és széles termékportfélidnkkal
tgyfeleink biztonsagosan mikodhetnek, mikézben megérzik beruhazasai-
kat és versenyképességiiket.”

» www.beckhoff.com/cybersecurity
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Utmutatd a TwinCAT 3 licencelés

kivalasztasahoz

A Beckhoff TwinCAT 3 automatizélési szoftverének licencelési lehet8ségei valoban szertedgazéak, de ez nem véletlen. Igy rugal-
masan és gazdasagosan valaszthatok ki az adott alkalmazashoz sziikséges komponensek. Az alabbi dsszefoglald segit kdnnyen

attekinteni a legfontosabb licencelési opcidkat és lépéseket.

Egy TwinCAT 3 platformszintet illusztral6 példa:
€6920-0080 | Vezérlészekrénybe szerelhetd ipari
PC Intel Core i3 processzorral, 4 maggal.

TwinCAT 3 platformszint: (TC3: 60), amely megfelel
a TwinCAT 3 P60 kézepes teljesitmény(i
platformszintnek.

Az bra a kulonboz6 TwinCAT 3 platformszinteket mutatja be. A platformszintekbe integralt
vezérl6k mintakonfiguraciokat képviselnek. A TwinCAT 3 Runtime komponenshez sziiksé-
ges TwinCAT 3 platformszint az adott Beckhoff PC termékleirdsaban talélhatd meg.

A megfeleld licenckonfiguracid kivéalasztasa

A TwinCAT licencek kivalasztasanak legelsd 1épése az igények pontos meg-
hatarozasa. Ezt kdvetben az dgynevezett platformszint (Platform Level - PL)
meghatdrozdsa szitkséges. Az alacsonyabb szamitasi teljesitményi eszkdzok
alacsonyabb platformszintet igényelnek, mig a nagyobb szémitési kapacitds-
sal rendelkezd rendszerek magasabb platformszinten miikédnek. A kivalasztas
soran kiemelten fontos a processzormagok szamanak figyelembevétele, bele-
értve a virtudlis magokat is.

Minden konfigurdcid esetében sziikséges egy alapfunkcid (TCxxxx), amelyet az
adott alkalmazas igényei alapjan tovabbi funkciélicencek (TFxxxx) egészitenek ki.

Licencvasarlasi és aktivalasi modok

A TwinCAT 3 licencek beszerzése és aktivalasa tobbféle médon torténhet, igy
minden felhaszndlé megtalalhatja az adott alkalmazashoz, lizemeltetési kér-
nyezethez és vdllalati folyamathoz leginkabb illeszkedd megoldast. A licencelé-
si modell tdmogatja mind az Uj rendszerek egyszer(i izembe helyezését, mind
a mar mikodd berendezések késébbi bovitését vagy mddositasat. A licencek
kapcsolddhatnak kozvetleniil az eszkdzhoz, hardverkulcshoz, illetve sziikség
esetén utélag is aktivalhatok. A tovabbiakban bemutatjuk a harom leggyakrab-
ban alkalmazott licencelési lehetdséget.

Eszkozrendeléssel egybekotott licencelés (rendelési kod: 00PL)

Ebben az esetben a licencek az eszkdzzel egy id6ben, a gyarban el6készitve ke-
riilnek kiszallitasra. El6nye, hogy a termékek beérkezését kdvetGen nincs sziik-
ség tovabbi licencaktivalasra, a rendszer hasznélatra kész allapotban érkezik.
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Hardverkulcsra torténd gyari telepités (rendelési kéd: 01PL)

Ebben a konstrukcidban a licencek hardverkulcshoz (dongle) kétotten keriilnek
telepitésre. A megoldas fokozott rugalmassagot és hordozhatdsagot biztosit,
valamint meghibasodas esetén egyszeriibb rendszerhelyreallitast tesz lehetd-
vé, ezaltal csokkentve az esetleges allasidét.

Utdlagos, vevé éltali licencaktivalas (rendelési kod: 02PL)

Idedlis valasztas utélagos funkcidbdvitésre. Ebben az esetben a visszaigazo-
lds tartalmazza az aktivalashoz sziikséges egyedi azonositokat, Ggynevezett
TAN-szdmokat, amelyekkel az egyes licencek kiilén-kiilon aktivalhatok.

A TwinCAT 3 licencelési modell elényei

A TwinCAT 3 licencelési modell célja a maximalis rugalmassag biztositdsa.
A hardveres teljesitményszintek, az alap- és funkciélicencek, valamint a kii-
[6nb6z6 beszerzési lehetdségek optimdlis kombinaci6ja minden esetben ga-
rantalja a leginkabb koltséghatékony és biztonsdgos megoldas kivélasztasat.

» www.beckhoff.com/hu-hu/products/automation/
twincat/twincat-3-licensing

TWIinCAT 3 - eXtended ion Engineering (XAE)

TwinCAT 3 - eXtended Automation Runtime (XAR)

Base

R

TC1100 | TwinCAT 3 /0

TC1000 | TwinCAT 3 ADS

e

TC1100 | TwinCAT 3 1/0
TC1000 | TwinCAT 3 ADS

TC1100 | TwinCAT 31/0
TC1000 | TwinCAT 3 ADS

Functions

A TwinCAT 3 fejleszt6i komponensek lehet6vé teszik az alkalmazasok konfiguralasat,
programozasat és hibakeresését. A TwinCAT 3 futtatokdrnyezet (runtime) tovabbi
komponensekbdl all - alapkomponensekbdl és funkciékbol.

Szervizkisokos: eljarasok,
szabalyok es hasznos tudnivalok

A maximalis hatékonysdg és a minimalis atfutasi id6 érdekében az alabbiakban dsszegydijtottiik a szervizfolyamat legfontosabb
|épéseit és tudnivaldit. Ez a gyakorlati Gtmutatd segit abban, hogy a javitasi folyamat atlathatéan, tervezhetden és zokkendmentesen
valdsuljon meg.

Kapcsolatfelvétel meghibasodas esetén
Meghibésodas esetén kérjiik, hogy a lehetd leghamarabb vegyék fel a kapcso-
latot munkatdrsainkkal.
A gyorsabb tigyintézés és a hiba pontos beazonositasa érdekében az aldbbi
informacidkra lesz sziikséguink:

- az eszkdz pontos tipusa

- szériaszém

- a tapasztalt hiba részletes leirdsa (angol nyelven)

- kapcsolattart6 neve és elérhet6sége (telefonszam, e-mail cim)

- visszakiildési cim
A pontos adatok megadasa jelentdsen gyorsitja a feldolgozast és a hiba feltarasat.

Szervizigénylés elokészitése

A beérkezett informaciék alapjan munkatarsaink el6készitik a hivatalos szerviz-
igényl6 dokumentumot, és tajékoztatjak az iigyfeleket a kovetkezd 1épésekrdl.
A folyamat a visszajelzés és jévahagyas utan keriil véglegesitésre, ezt kdvetSen
indulhat a tényleges szerviziigyintézés.

Bevizsgalas és visszajelzés

Az eszkdzt a németorszagi szervizkdzpont vizsgélja meg. Az ott elvégzett bevizs-
galas eredményei alapjan adunk tovabbi tajékoztatast a sziikséges |épésekrdl
és a lehetséges megoldasi opcidkrol.

Termék visszakiildése

A gordiilékeny Uigyintézés érdekében arra kérjik iigyfeleinket, hogy termékvisz-
szakiildést kizarélag az el6zetes irdsos visszaigazolas €s a hivatalos szervizigény-
16 megléte utan inditsanak el, mivel ez biztositja az eszkdzok egyértelm(i azono-

sitdsat és a feldolgozas késedelem nélkiili megkezdését.

Az el6zetes regisztracio nélkiil beérkezd kiildemények esetén a termékek nem
beazonosithatéak, konnyebben elkeveredhetnek, és ez id6beli csuszast vagy
akar a csomag elutasitasat okozhatja. Ezért kérjiik, hogy el6zetes egyeztetés
nélkiil ne inditsanak visszakiildést sem hazai képviseleti irodankba, sem a né-
metorszagi szervizkdzpontba.

Gyors és meghizhaté alkatrészellatds vildgszerte

Szervizhalézatunkban kizardlag ellendrzott, eredeti alkatrészeket biztositunk.
A javitasok és a beavatkozdsok szabvanyos eljarasok és szigoru vizsgalati
médszerek szerint torténnek, ezzel garantdlva a magas minéséget és meg-
bizhatdségot.

Logisztikai partnereinkkel kialakitott hosszd tavd egyiittmikddésiinknek ké-
sz6nhet8en az alkatrészeket gyorsan és megbizhatéan juttatjuk el a rendel-
tetési helytikre.

Termékéletciklus és hosszu tavu elérhetdség

A Beckhoff elkételezett a hosszd tavl, megbizhatd partnerség mellett, ezért
termékei teljes életciklusa soran stabil tdmogatast biztosit.

Legyen sz6 aktiv vagy mar kifutott termékrél, kiemelt célunk, hogy az alkat-
részelldtds és a szervizszolgaltatds folyamatosan, kiszdmithatéan és magas
szinvonalon mikédjon.

A termékek gyartasanak vagy forgalmazasanak megsziinése nem jelenti a td-
mogatds végét. Gondoskodunk a hossz tavi elérhetéségrél, hogy Ugyfeleink
meglévd rendszereikkel a jévdben is biztonsaggal tervezhessenek.

A kifutd termékek tdmogatasara egy erre a célra kialakitott specidlis tartalék-
készlet all rendelkezésre, amely meghibdsodas esetén biztositja a sziikséges
alkatrészek gyors és megbizhat6 elérhetdségét. A termékek a kifutast kdvetben
mar nem rendelhet6k, a specidlis tartalékkészlet kizarélag meghibasodas ese-
tén, cserealkatrész-igények kiszolgalasara hasznalhato fel.

» www.beckhoff.com/hu-hu/support/our-service-offerings
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Beckhoff képzések

Szervezett tanfolyamok keretében szamos képzési és tovabbképzési lehe-
t6séget biztositunk a PC-alapU vezérlések irant érdekl6dé szakemberek
szédmara. A képzéseken nemcsak a Beckhoff termékekrdl kaphatnak atfogé
képet a résztvevék, hanem megismerhetik a Visual Studio-s keretkdrnyezet-
be beépiil6 TwinCAT automatizalasi szoftvert is.

A tanfolyamokra az info@beckhoff.hu e-mail cimen, vagy a +36-1-501-9940
telefonszamon lehet jelentkezni, ahol a Beckhoff mun-

katarsai 6rémmel vélaszolnak az esetlegesen felmeriilg E’@E
kérdésekre is!

[=]

» www.beckhoff.com/hu-hu/support/training-dates

KOzossegi media

Kozdsségimédia feliileteinken naprakész informacidkat, érdekes esettanulma-
nyokat, felhaszndléi segédleteket, videdkat tesziink elérhetdvé, illetve aktudlis
programjainkrol, képzéseinkrdl adunk hirt és szamolunk be. Ezeken felil egyéb,
az automatizalas vildgahoz kapcsol6dd érdekességeket is kozzé tesziink.

Friss hirekért kovesse:

[mzEE
R

=]

» Facebook oldalunkat » Youtube csatornankat P LinkedIn oldalunkat
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TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 HMI
TwinCAT 3 Analitika
TwinCAT 3 Safety
TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 Vision
TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 Alapok
EtherCAT

TwinCAT 3 Objektumorientalt
Programozds

TwinCAT 2 Alapok

TwinCAT 2 NC PTP

TwinCAT 2 - TwinCAT 3

Atalakitd

TwinCAT 2 Safety

NCI

TwinCAT 3: TwinSAFE SC

Szervorendszerek tervezése

és hangolasa

TwinCAT 3 Alapok

TwinCAT 3 NC PTP

TwinCAT 3 Safety

TwinCAT 3 HMI

TwinCAT 3 Analitika

TwinCAT 3 Vision

TwinCAT 3 Objektumorientalt

Programozés

EtherCAT

2026. szeptember 14-16.
2026. szeptember 17-18.
2026. szeptember 21-22
2026. szeptember 23-24.
2026. szeptember 25.
2026. oktéber 26-28.
2026. oktéber 29-30.
2026. november 16-18.

2026. november 19-20.

2026. november 30. - december 2.

2026. december 3.

2026. december 4.

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvev
esetén elérhet

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvevd
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvev
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
id6pontban minimum 3 résztvev
esetén elérhet

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvev
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
id6pontban minimum 3 résztvev
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvevd
esetén elérhet

Kérésre, el6re egyeztetett
id6pontban minimum 3 résztvevé
esetén elérhet

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvev
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
id6pontban minimum 3 résztvevé
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvev
esetén elérhet

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvevé
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvev
esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett
id6pontban minimum 3 résztvev
esetén elérhet

Kérésre, el6re egyeztetett
idépontban minimum 3 résztvevd
esetén elérhetd

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest

Budapest

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest

Budapest

Budapest, Debrecen

Budapest, Debrecen

Budapest, Debrecen

Budapest, Debrecen

Budapest, Debrecen

Budapest, Debrecen

Budapest, Debrecen

Debrecen

Debrecen

Debrecen

Debrecen

Debrecen

Debrecen

Debrecen

Debrecen

Konnyedeén csatlakoztathato
rendszermegoldas vezérloszekrény

nélkili automatizalashoz:

il EYYY:

BECKHOFF

rendkivil rugalmas, vezérl@szekrény nélkili automatizalasi megoldds
robusztus, viz- és poralld kialakitas (IP67 védettség)

plug-and-play, illeszthet6 funkcionalis modulokkal IPC-hez,
fejcsatolokhoz, 1/0-hoz, hajtashoz, reléhez és a rendszerhez
szabvanyositott csatlakozok az adat- s energiadtvitel szamara
EtherCAT kommunikdcio

tesztelés Utjan megbizhatdnak mindsitett csatlakozd a terepi szinthez
kevesebb mérndki munka sziikséges

nagyfokd idd- és koltségmegtakaritas

integralt diagnosztikai funkciok

3 Ismerjemega
vezérlszekrény
nélkiili automa-
tizlas vildgat!

MX-System
2

reddot winner 2023
best of the best

DESIGN
AWARD

2023

BECKHOFF



Tovabbi informacié
» www.beckhoff.com

Beckhoff Automation Kft.
1097 Budapest

Tablas utca 36-38. G. ép.
Telefonszam: +36 1 50199-40
info@beckhoff.hu
www.beckhoff.com



