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TwinCAT Cogging Compensation til AL8000
lineaere motorer

Machine learning kompenserer for
hastighedsripler i hgjpreecisions
linesere bevaegelser

De hgjdynamiske AL8000 linesere servomotorer fra Beckhoff
imgdekommer nu endnu hgjere krav for praecision og
synkronisation med det nye TwinCAT Cogging Compensation
software (Engineering TE5920, Runtime TF5920) Dette gar de
linesere motorer seerligt velegnede til hgjpraecisions anvendelse
sdsom i freesemaskiner eller laserskaeringsmaskiner.

Kraftrippel kompensations funktionen benytter machine learning,

som er perfekt integreret i TwinCAT og tilfgjes helt automatisk.

Kraftriplen i lineaere motorer er forarsaget af den magnetiske tiltraekning
mellem jernkernen i den primaere del og de permanente magneter i den
sekundzere del. Denne fysiske pavirkning resulterer i ugnsket og ujaevn
beveegelse i motoren, hvilket betyder, at anvendelser der kreever
hgjpraecision og synkronisation kun kan udfgres i et begraenset
omfang. Det er her, at AL8000 linesere motorer kombineret med
TwinCAT Cogging Compensation softwaren melder sig pa banen med
en optimal Igsning: denne software, som ikke blot tager hgjde for de
magnetiske pavirkninger, men ogsa pavirkninger fra det mekaniske
design eller energikaederne, vil palideligt kompensere for de kraftripler
som skabes. Dette resulterer i en betydelig udvidelse af de mulige

anvendelser for AL8000 jernkerne lineaere motorerne.
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Kraftrippelkompensationen er baseret pa den fuldt automatiske
anvendelse af machine learning i TwWinCAT. Softwaren registrerer selv
den ngdvendige kompensation i kundens anvendelse, som en del af et
referenceforlgb over den fulde leengde pa den linesere motors
magnetiske spor. Softwaren bruger den indhentede data til at opleere et
neuralt netveerk, som i sidste ende vil blive integreret i kontrolsystemet.
Ved at tilpasse strgm controlleren pa denne made, kan lag-fejl
reduceres med op mod en faktor pa 7 og maskinens synkronisation
med en faktor op til 5 uden nogle hardwaresendringer for AL8000.

= www.beckhoff.com/te5920
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Billedunderskrift:
Med TwinCAT Cogging Compensation, vil AL8000 lineaere motorer

ogsa kunne profitere fra moderne machine learnings metoder.

Download billede:
www.beckhoff.com/media/downloads/press/pr052022_beckhoff_dk.zip
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