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TwinCAT-alapu nyomatékingadozas-kompenzalas
AL8000 tipusu linearis motorokhoz

Nyomatékingadozas okozta erék
kompenzalasa nagypontossagu linearis
mozgatashoz gépi tanulas alapu
rendszerrel

A Beckhoff AL800O tipusu, rendkiviil széles dinamikaju linearis
szervomotorjaihoz kifejlesztett 4j, TwinCAT-alapu

,»,Cogging Compensation” (nyomatékingadozas-kompenzalo)
elnevezésii szoftver (Engineering TE5920, Runtime TF5920)
segitségével minden eddiginél nagyobb pontosség és
szinkronizacié érhetd el. Ez a megoldas lehetdvé teszi a linearis
motorok kifejezetten nagy pontossagot igényld rendszerekben
valé felhasznalasat — példaul mar6- vagy lézervago6 gépekben.

A TwinCAT-be integralt nyomatékingadozas-kompenzalé szoftver
miikodése gépi tanulasi médszereken alapul, alkalmazasa teljesen

automatikusan torténik.

A linearis motorokban a nyomatékingadozas miatt fellépé eréket az
allérész vasmagja és a mozgo rész allandé magnesei kozotti
magneses vonzas okozza. Ez a fizikai hatds nyomatékingadozashoz
vezet, ami a motorok nem kivant, egyenetlen mozgasat eredményezi,
korlatozva hasznalatukat a rendkivil pontos mozgatast és
szinkronizalast igényl6 alkalmazasokban. Ennek a jelenségnek
kiklisz6bolésére nyujt optimalis megoldast az AL8000 tipusu linearis
motorokhoz kifejlesztett ,TwinCAT Cogging Compensation” elnevezésii
szoftver, amely megbizhatéan kompenzalja a nyomatékingadozas
keltette er6ket. Ehhez nemcsak a magneses terek hatasait veszi
figyelembe, hanem a mechanikai felépités, illetve az energiaatadasi
lancok sajatossagait is. Ennek a megoldasnak kdszdnhetéen
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jelentésen kiszélesedik az AL8000 tipusu vasmagos linearis motorok

alkalmazhatésaga.

A nyomatékingadozas-kompenzalas a TwinCAT automatizalasi
szoftverbe beépitett és teljesen automatikusan miikddé gépi tanulasi
mechanizmuson alapul. A kompenzélandé linearis motor teljes
magneses palyaja mentén végrehajtott referenciamozgas keretében a
szoftver 6nalléan rogziti a nyomatékingadozas adatait. Az igy
begyjtott informaciok alapjan betanit egy neuralis halézatot, amely
azutan a szabalyzOkoér aram-elészabalyzojaba épul be. Az ily médon
adaptalt szabalyzassal akar a hetedére cstkkenthet6 a vezérlés
késleltetési hibaja, és akar 6tszoérdsére ndvelhetd a gép szinkronizalasi
pontossaga anélkil, hogy ehhez mechanikailag valtoztatni kellene az

AL8000 tipusu motoron.
= www.beckhoff.com/te5920
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Képalairas:
A, TwinCAT Cogging Compensation” elnevezési szoftver révén az
AL8000 tipusu linearis motorok vilagaba is eljutnak a korszeri gépi

tanulasi médszerek
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A cikkel kapcsolatos kérdéseiket kérjuk, kildjék az alabbi
elkérhet6ségek valamelyikére:

Beckhoff Automation Kift.

Gubacsi Ut 6., 1097 Budapest, Hungary

Tel.: +36 1-501-9940

E-mail: info@beckhoff.hu, www.beckhoff.com
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