Saj tokozlemén Yy BECKHOFF new Automation Technology

PR102022 2022. junius 21.

Mozgésvezérlés, Robotika 1/4 Oldal

Automatizalas a robotikaban (ATRO): a tokéletes robot
minden terulethez

Kompakt tobbtengelyes rendszer:
modularis felépités, rugalmassag,
teljes kori integraltsag

Az ATRO robotrendszer kidolgozaséval a Beckhoff (j
szemléletmdédot hozott a robotika vilAgaba. Ez egy modularis
rendszer, amelybdl barmilyen alkalmazashoz rendkiviil
rugalmasan osszeallithaté a megfelel6 robotkinematika.
Kilon emlitést érdemel az adatatviteli vonalak és a tapellato
rendszer sinjeinek elvezetésére, valamint kiilonféle kzegek
aramoltatasara szolgal6 bels6 vezetécsatorna, amely
kialakitds&nal fogva az 6sszes tengely végtelenitett forgatasat

is lehetové teszi.

Az ATRO rendszer elemeibdl szinte barmilyen felépitési robot
Osszeallithato, az egyszer(l, egytengelyes forgdasztaloktdl és
parhuzamos (delta) kinematikai elrendezésektél egészen a
toébbtengelyes csuklékaros robotokig. A Beckhoff minden részletre
kiterjed6 megkozelitése donté jelentéségi a konnyli izembe helyezés
és az egyszerl kezelhet6ség szempontjabdl, ugyanis egy gép vagy
Uzem esetében csak a robotrendszer és a PC-alapu vezérlés kdzvetlen
Osszeépitésével alakithatok ki teljes kord, ténylegesen optimalizalt
megoldasok. Ezen alapokra épitve mérsékelhetd az egy ipari PC-re

juté vezérlések szama, még akar tobb robot kezelése esetén is.

Az ATRO kinematikai rendszere 6t aktiv csuklépontot tartalmaz. Ezek
a motormodulok, amelyek 6tféle kivitelben késziilnek, egyenes vagy
L-alaku kialakitassal, 6t kiildnb6z6 teljesitményosztalyban. Minden

motormodul a robot egy tengelyének teljes hajtasrendszerét képezi.
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Kiegészité elemként mindéssze egy tapegyseéget és egy vezeérlét kell

meég csatlakoztatni, ami jelentés helymegtakaritast jelent a

vezeérlészekrényen belll. Az aktiv modulok mellett hajtassal nem

rendelkezd 6sszekotd egységek is a rendszer részét képezik, agymint:

— abelsb vezetécsatornat is magukba foglalé alapmodulok;

— |-, L- vagy Y-alaku idomelemek, amelyekkel egyedi robotfelépités —
alakithato ki;

— jarulékos funkciokat, berendezéseket (példaul kamera) biztosité —
rendszermodulok.

A belso vezetdcsatorna altal nyujtott elonyok

Az ATRO robotrendszer elemei stabil kapcsol6déast biztositd,
ugyanakkor minden belsé kézegvezetét atengedé mechanikai
csatlakozasi felulettel rendelkeznek. Az adatatviteli vonalak, a tapsinek
és a kulonféle kozegek — siritett levegd, vakuum vagy folyadék —

igy az ATRO kinematikai modulok belsejében vezetheték el. A
hagyomanyos robotikai rendszerekben ezeket kilséleg vezették el,
ami a forgatasi tartomanyt és a kihasznalhaté munkateriiletet is
bekorlatozta. A Beckhoff Gjonnan kifejlesztett rendszerében ilyen
problémakkal nem kell szamolni, barmelyik tengely végtelenitetten
forgathatd, hatékonyabb derékszdgli mozgatast és rovid pozicionalasi
utakat eredményezve. Mindezeken felll, a belsé kézegaramoltatas
alkalmazésaval elkerilhetdk a kiilsd vezetékek okozta akadalyok, vagy
kollaboritv robotok ((n. cobot-ok) esetében fellépd nemkivant
nyomatékhatasok. A kuldnféle miszaki alkalmazasokhoz szallitott
kézeg az ATRO-interfészeken aramlik keresztiil, és ezzel egyutt
természetesen barmilyen robotikai szerszam — mint példaul a kifinomult

megfogdmechanikdk — egyszerlen integralhato.
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Rendszerintegralas korlatlan lehet6ségekkel

A Beckhoff altal kifejlesztett ATRO robotrendszer rendkivil rugalmas,
minden lényeges gépi funkcidval rendelkezd megoldas, ami tdbbek
kozott a TwinCAT automatizalasi szoftverbe torténd mély
beagyazottsaganak kdszénhetb. Ezen képességek kozé tartozik
példaul a kifinomult miveletekhez (targyak ,felkapasahoz”) sziikséges
képfeldolgozas, gépi tanulasi modszerekkel feljavitott mozgatas vagy
elemzések és karbantartas tamogatasa céljabdl felhdalapu
rendszerekbe torténé kdzvetlen integralhatésag. Az ATRO nyilt,
univerzalis szabvanyokra épul, ami megkodnnyiti a tervezést és a
segitségével létrehozott robotalkalmazas ,azonnal hasznalhaté” lesz.
Ezek a sokrétli képességek egyetlen vezérl6rendszeren bellil torténd
egyesitésével minimalizalhatdk a felhasznalt eszk6zok, az egységek
koltségei, valamint tokéletesen 6sszeszinkronizalhaték az egyes
részelemek és kis adatéatviteli késleltetés érhetd el. Az ATRO altal
nyujtott tovabbi fontos elény, hogy kdzvetlenlil 6sszekapcsolhato
intelligens szallitérendszerekkel, példaul az XTS linearis
szallitérendszerrel vagy az XPlanar sikmotorrendszerrel. Mas funkciok
beagyazasa — mint példaul a kommunikacié vagy a funkcionalis
biztonsag — kis eréfeszitéssel megvalodsithaté. Ez nemcsak egy
rendkivul hatékony atfogd miiszaki megoldas konfiguralasat teszi
lehetévé maximalizalt rendszerteljesitménnyel, hanem korabban soha
nem tapasztalt mértékben csokkenthet6 a gépek altal elfoglalt

alaptertlet is.

= www.beckhoff.com/atro
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Sajtékép:

Képalairas:

Az ATRO rendszer segitségével pontosan egy adott feladat
kovetelményeinek megfeleléen alakithato ki egy tetszéleges szamu
tengelyt tartalmazé robot, amely szabadon atméretezhetd,

megvaltoztathato és bévithetd

Kép letdltése:
www.beckhoff.com/media/downloads/press/pr102022_beckhoff_hu.zip

A cikkel kapcsolatos kérdéseiket kérjuk, kiildjék az alabbi
elkérhetéségek valamelyikére:

Beckhoff Automation Kit.

Gubacsi ut 6., 1097 Budapest, Hungary

Tel.: +36 1-501-9940

E-mail: info@beckhoff.hu, www.beckhoff.com
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