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TwinCAT/BSD Hypervisor som en ny systemfunktion 

Bättre tillgänglighet tack vare integrerade 
virtuella maskinmiljöer 

TwinCAT/BSD Hypervisor är en systemfunktion i operativsystemet 

TwinCAT/BSD från Beckhoff som kan användas för samtidig drift 

av olika virtuella maskiner (VM) och TwinCAT-realtidstillämpningar 

på en industri-PC. Optimerad hypervisorintegrering i 

TwinCAT/BSD och matchande konfiguration av program- och 

maskinvara från Beckhoff ger maximal prestanda för virtuella 

maskiner medan TwinCAT-realtidsegenskaperna finns kvar. 

Den högpresterande driften av virtuella maskiner gör att fördelarna 

med olika operativsystem kan användas på en industri-PC och att 

säkerhetsegenskaperna i hela systemet kan förbättras genom att 

användarmiljöerna kan köras på ett modulärt och isolerat sätt. 

TwinCAT-realtidstillämpningar kan till exempel drivas separat från en 

Windows-skrivbordsmiljö för maskindrift på en industri-PC. Windows-

operativsystemet körs då i en virtuell maskinmiljö. Omstarter i 

Windows, t.ex. på grund av programvaruuppdateringar, avbryter 

därmed inte maskinstyrningen. Detta säkerställer maskinens 

tillgänglighet eftersom Windows endast startas om i den virtuella 

maskinmiljön och TwinCAT fortsätter att köras i realtidsmiljön som 

stöds av TwinCAT/BSD-värden. 

 

Tack vare enhetspasseringsfunktionen i TwinCAT/BSD Hypervisor, 

kan maskinvaruresurser som GPU, USB och/eller nätverksgränssnitt 

tilldelas en virtuell maskin. Därmed kan åtkomsten till TwinCAT/BSD-

systemet begränsas för användaren och/eller nätverksgränssnitten och 

styrsystemet säkerhet förbättras. Med TwinCAT/BSD Hypervisor kan 

förutom Windows även Linuxdistributioner köras på styrenheten, t.ex. 
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för Linux-containrar. I det här fallet är datakommunikationen mellan 

Linux-containrar och maskinstyrningen kompatibel med endast 

värdnätverk. Detta garanterar att okrypterad nätverkskommunikation 

endast sker lokalt mellan TwinCAT/BSD och Linux-containervärden, 

och konfidentiell maskindata lämnar därmed inte industri-PC:n. 

 

➔ www.beckhoff.com/hypervisor 

 

Pressbild: 

 

 

Bildtext: 

TwinCAT/BSD Hypervisor kan användas för effektiv drift av olika 

virtuella maskiner och TwinCAT-realtidstillämpningar på en Beckhoff-

industri-PC, något som ger möjlighet att förbättra styrsystemets 

säkerhet. 
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